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1 Informacija par dokumentaciju

1.1 Nosacijumi

1.1.1 Bndinajuma zimes
Tiek lietotas $adas bridinajuma zimes:

A BISTAMI! Pievérs uzmanibu draudo$am briesmam, kas var izraisit smagas traumas vai navi.

BRIDINAJUMS! Pievér$ uzmanibu iespéjami bistamai situacijai, kas var izraisit smagas traumas
A vai pat navi.

UZMANIBU! Norada uz iesp&jami bistamam situacijam, kas var izrais't vieglas traumas vai mate-
A ridlos zaudéjumus.

1.1.2 Simboli
Tiek lietoti $adi simboli:

Pirms lieto$anas izlasiet instrukciju

KCC-REM-HLT-PD-I

leslégSanas / izslégSanas tausting

>»eﬁ®

Mérijuma tausting

Izvélnes tausting

€ | 1zdzé3anas taustins (Clear)

P> | | Taustin$ "pa labi"

« | Tausting "pa kreisi"

1.1.3 Tipografiski izcelumi
Sie tipografiskie izcélumi $aja tehniskaja dokumentacija pievérs uzmanibu Tpadi svarigam teksta dalam:

1] ‘ Skaitli norada uz attiecigajiem attéliem.

1.2 Par So dokumentaciju

» Pirms iekartas ekspluatacijas sak$anas obligati izlasiet lietoSanas instrukciju.

» levérojiet izsmeloSo lietoSanas instrukciju, kas atrodama uz iekartas, ka ari tas papildinajumus un
atjauninajumus timeklvietné www.hilti.com.

» Vienmeér glabdjiet instrukciju iekartas tuvuma.

» Parliecinieties, ka instrukcija atrodas kopa ar iekartu, ja iekarta tiek nodota citai personai.

1.3 lzstradajuma informacija
Hilti I1zstradajumi ir paredzéti profesionaliem lietotajiem, un to lietoSanu, apkopi un remontu drikst veikt tikai
atbilstigi pilnvarots un instruéts personals. Personalam ir jabut labi informétam par iesp&jamiem riskiem,
kas var rasties darba laika. lzstradajums un ta papildaprikojums var radit bistamas situacijas, ja to uztic
neprofesionalam personalam vai nelieto atbilstigi nosacijumiem.
lekartas tipa apziméjums un sérijas numurs ir noraditi uz identifikacijas datu plaksnites.
» lerakstiet sérijas numuru zemak redzamaja tabula. Izstradajuma dati janorada, vérSoties miasu parstav-
nieciba vai servisa.
Izstradajuma dati

Lazera talmérs PD-E
Paaudze 01
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Sérijas Nr.

1.4 Uz izstradajuma noradita informacija par lazeru

Lazera informacija — Lappuse 133

Lazera informacija

Lazera 2. klase, balstoties uz standartu IEC60825-1/EN60825-1:2007, atbil-
LASER RADIATI stigi CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50).

T
E%é STARE INTO BEAM
620-690nm/0.95mW max.

CLASS Il LASER PRODUCT

Lazera 2. klase. Neskatities lazera stara. Nevérst staru pret citam personam
2 vai vietam, kuras var uzturéties personas, kas nav saistitas ar darbiem, kuros
tiek izmantots lazers.

@ Nododiet atkritumus izejvielu otrreizéjai parstradei.

&

2.1 Drosiba

2.1.1 Visparigi noradijumi par drosibu

Paraléli darba drosibas tehnikas noradijumiem, kas doti atseviSkas $is pamacibas nodalas, vienmér ir
svarigi ieverot $adus noteikumus. Izstradajums un ta papildaprikojums var radit bistamas situacijas, ja to
uztic neprofesionalam personalam vai nelieto atbilstigi nosacijumiem.

>

>

Saglabajiet visus drosibas noradijumus un instrukcijas turpmakai lietoSanai.

Stradajiet ar izstradajumu uzmanigi, darba laika saglabajiet paskontroli un rikojieties saskana ar veselo
sapratu. Nelietojiet izstradajumu, ja esat nogurusi vai atrodaties narkotisko vielu, alkohola vai medika-
mentu ietekmé. Mirklis neuzmanibas izstradajuma lietoSanas laika var klut par céloni nopietnam traumam.
Nepadariet neefektivas dro$ibas ierices un nenonemiet noradijumu un bridinajuma plaksnites.

Ja izstradajums tiek nepareizi uzskravets, var rasties lazera starojums, kas parsniedz 2. klasei noteiktos
parametrus. Uzticiet izstradajuma remontu tikai Hilti servisa darbiniekiem.

Aizliegts veikt nesankcionétas manipulacijas vai parveidot izstradajumu.

Pirms ekspluatacijas sakSanas parbaudiet, vai izstradajums darbojas nevainojami.

MériSana caur stikla rGtim vai citiem objektiem var dot kludainus mérjumu rezultatus.

Straujas mérijumu apstaklu izmainas, pieméram, mérijumu staru SkérsojoSas personas, var kit par céloni
kladainiem merijumu rezultatiem.

Nevérsiet izstradajumu pret sauli vai citiem spécigas gaismas avotiem.

Nemiet véra apkartéjas vides ietekmi. lekartu nedrikst lietot ugunsbistama un spradzienbistama vide.
levérojiet lietoSanas pamacibas norades par instrumenta ekspluataciju, kop$anu un uzturésanu.

2.1.2 Visparigi droSibas pasakumi

>

Pirms izstradajuma lietoSanas parbaudiet, vai tas nav bojats. Bojajumu gadijuma uzdodiet Hilti servisam
veikt remontu.

Péc izstradajuma kritiena vai citas mehaniskas ietekmes parbaudiet ta darbibas precizitati.

Neskatoties uz to, ka izstradajums ir paredzéts lietoSanai skarbos buvobjekta apstaklos, ar to jaapietas
tikpat rapigi ka ar jebkuru citu mérierici.

Izstradajumi, kas netiek lietoti, jaglaba sausa, augstu novietota vai noslédzama vieta, kur tiem nevar
pieklat bérni.

Izstradajums nav paredzéts bérniem.

levérojiet jlsu valstl speka eso$as darba aizsardzibas prasibas.

2.1.3 Pareiza darba vietas ierlkoSana

>

Stradajot uz pieslienamajam kapném, vienmér ienemiet értu pozu. lenemiet stabilu staju un vienmér
saglabajiet ldzsvaru.

Norobezojiet mérijumu veik$anas vietu un izstradajuma lietoSanas laika nodrosiniet, lai lazera stars netiktu
pavérsts pret jums vai citiem cilvékiem.
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» Ja izstradajums no liela aukstuma tiek parvietots silta telpa vai otradi, tam pirms lietoSanas jalauj
aklimatizéties.

» Lietojiet izstradajumu tikai paredzétaja diapazona.

» Lai nepielautu kladainus mérijumus, raugieties, lai lazera stara lodzin$ batu tirs.

» levérojiet JUsu valsti spéka esoSos drosibas tehnikas normativus.

2.1.4 Dross darbs ar lazera iekartam

» 2. lazera klases / class Il iekartas drikst darbinat tikai Tpasi apmacits personals.

» Lazera stari nedrikst atrasties acu augstuma.

» Javeic piesardzibas pasakumi, lai nodrosinatu, ka lazera stars nejausi nevar tikt pavérsts pret virsmam,
kas atstaro ka spogulis.

» Javeic piesardzibas pasakumi, lai nepielautu skati$anos tiesi uz lazera staru.

» Lazera stars nedrikst Skérsot nekontroléjamas zonas.

» Kad lazers netiek lietots, izslédziet to.

» Kad lazera iekartas netiek lietotas, glabajiet tas vietas, kas nav pieejamas nepiedero$am personam.

2.1.5 Elektromagnétiska savietojamiba

Neskatoties uz to, ka iekarta atbilst visstingrakajam attiecigo direktivu prasibam, Hilti nevar izslégt iespéju,
ka iekartas darbibu traucé spécigs starojums, izraisot kltdainas operacijas. Sada gadijuma, ka arf tad, ja citu
iemeslu dé| rodas Saubas par mérijumu rezultatiem, javeic kontroles mérijumi. Tapat Hilti nevar izslégt art
iespéju, ka tiek raditi traucejumi citu iekartu (pieméram, lidmasinu navigacijas aprikojuma) darbibai. lekarta
atbilst A klasei; nevar izslégt iespéju, ka tiks raditi traucéjumi dzivojamaja zona.

Attiecas tikai uz Koreju. Sis lazera talmérs ir saderigs ar elektromagnétiskajiem vilniem, kas rodas
profesionalas lietoSanas ietvaros (klase A). Lietotdjam janem tas véra un jaatsakas no lazera talméra
lietoSanas dzivojamaja zona.

3.1 lIzstradajuma parskats
@  Aizmugurgjas atdures virsmas ®  leslégsanas / izslégSanas tausting
@  LED atsauces indikators, aizmuguréja Taustin$ "pa labi"
atdure @@  Stiprinajums rokas cilpai
®  Taustins "pa kreisi" @  Izdzéganas taustins (Clear)
@  Izvélnes tausting @ /4 collas vitne
®  Merjuma taustins Mérijumu smaile
®  Grafiska indikacija @® Lazera izstaro$anas un uztversanas léca
@  LED atsauces indikators, priek$&ja atdure Optiskais vizieris
Pugu mérjjumu tausting @ Vs collas vitne

3.2 Nosacijumiem atbilstiga lietoSana
Aprakstitais izstradajums ir 1azera talmérs. Tas ir paredzéts gan atseviSkiem mérijjumiem, gan nepartrauktai

attalumu meénsanai.

Atstatumu var merit lidz jebkadam nekustigam meérkim, respektivi, betona, akmens, koka, plastmasas, papira
u.c. materialu virsmam. Prizmu un citu spécigi atstarojoSu mérku izmantoSana nav pielaujama, jo tie var
sagrozit mérijumu rezultatus.

Izstradajums ir paredzeéts lietoSanai kopa ar tipa AAA baterijam.

3.3 Displeja radijumu skaidrojums
Galvena izvélne

A Lenka mérvienibas izvéle

Materiala laukuma noteikSana

= | Vienkarsa Pitagora funkcija
V
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Laukuma un tilpuma meérjumi

Specialo funkciju izvéle

Trapeces funkcijas izvéle

Pitagora funkcijas izvéele

Horizontalu un diagonalu attalumu noteikSanai ir nepiecieSams vismaz viens taisns lenkis.

lestatijumu izvéele

& EFLE =

NetieSo mérjumu veikSana

Merijumu veikSanai uz nekustigiem objektiem, pieméram, sienam, noteikti lenki nav nepiecieSami.

Visparpienemtie simboli

Bateriju uzlades statuss

Mérijumu smaile nav atlocita

Mérijumu smaile atlocita

Mérijuma veik$ana

Atstatumu saskaitiSana

Atstatumu atnemsSana

Izvéle

Izvéles atcelSana

Merijuma laika izvéle

o (NS | =

Kalkulatora izvéle

Tl
w

r
[]
=]
x
Y

meérvienibu apaksizvélne

Slipums procentos

Metriskas sistémas mérvienibas

Anglu sistémas mérvienibas

Slipums grados

B

Laukuma un tilpuma mérijumu apaksizvélne

0 Taisnstdra laukumu mérjumi

A Trisstara laukuma mérijumi

Tilpuma mérijumi

8 Cilindra tilpuma meérjumi

Specialo funkciju apaksizvélne

q Ara mérijumu reZima izvéle
@
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S

Automatiska spilgtuma sensora izvéle

Materiala laukuma noteikSana

NI

Trasé$anas funkcijas izvéle

Min./maks. starpibas funkcijas izvéle

s
O Taimera izvéle
—_— Nobides funkcijas izvéle

Datu atminas izvéle

Trapeces funkcijas apaksizvélne

&

3 attalumu meérijjums

>

2 attalumu, 1 lenka mérjums

Pitagora funkcijas apaksizvélne

Vienkarsa Pitagora funkcija

Divkarsa Pitagora teorémas funkcija

W_ Kombineéta Pitagora funkcija
lestatijumu apaksizvélne

Mérvieniba. Mérvienibas izvéle: [iJmetri Billcentimetri flimilimetri

Marijumu atsauces. Mérjumu atsauces izvéle: [ljpriekséja mala [fvitnes aizmugure [ffvitnes
apakspuse

Lenka mérvieniba. Lenka mérvienibas izvéle: [£slipums procentos [£Fmetriskas sistémas mérvie-
nibas [4flanglu sistémas mérvienibas [£Jslipums grados

Eksperta rezZima izvéle

) LTI -

lzmainas favoritu saraksta

Méroga aktivé$ana

1:X
Y Akustiska signala ieslégSana / izslegSana
=y Permanenta lazera izvéle
LTt
O Automatiska spilgtuma sensora izvéle

Slipuma sensora kalibrésana

Paradit iekartas informaciju

-0

Ripnicas iestatijumu atjauno$ana

NetieSo mérjjumu apaksizvélne

£

NetieSais horizontala attaluma mérijums
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AI NetieSais vertikala attaluma meérijums

F Meérijumi griestu plakné

NetieSais vertikala attaluma Il mérijums

4

3.4 Piegades komplektacija
Lazera talmérs, 2 baterijas, lietoSanas instrukcija, razotaja sertifikats.

Noradijums
Citus Sim izstradajumam izmantojamus sistémas produktus mekligjiet Hilti servisa centra vai ti-
meklvietné www.hilti.com.

4 Tehniskie parametri

Darba temperatiira -10°C ... 50°C
(14 °F ... 122 °F)
Attaluma meérijumu precizitate (2o, standarta novirze) +1,0 mm
Slipuma meérijjumu precizitate (2o, standarta novirze) +0,2°
Svars (kopa ar baterijam) 165 g
(5,8 02)
Uzglabasanas temperatira -30°C ... 70°C
(-22 °F ... 158 °F)
Lazera klase saskana ar EN 60825-1:2007 Lazera klase 2
Aizsardzibas klase saskana ar IEC 60529 IP 65
Stravas padeve 1,5V

5.1 Pamatfunkcijas
Ilzmantojot taustinus "pa labi" vai "pa kreisi", parvietojieties uz nepiecie§amajam funkcijam.
» Laiizvéletos kadu funkciju, vienmeér nospiediet mérijumu taustinu.

5.2 Bateriju ielikS8ana &

@< Noradijums
Raugieties, lai batu ievérota pareiza bateriju polaritate. Mainiet baterijas tikai pa pariem. Nelietojiet
bojatas baterijas.

» Atveriet bateriju nodalljumu un ievietojiet taja baterijas.

5.3 Lazera talméra ieslegSana un izslégSana
1. Laiieslégtu iekartu, kad ta ir izslégta, nospiediet ieslégSanas izslégSanas taustinu vai mérijumu taustinu.
2. Laiizslégtu iekartu, kad ta ir ieslégta, nospiediet ieslégSanas izslégSanas taustinu.

5.4 Mérijumi ar mérijumu smaili £
1. Atlokiet mérijumu smaili par 90°. Tagad mérijumu smaili var lietot ka atduri.

Noradijums

Mérjumu smaile palidz iestatit iekartu, mérkéjot uz fiksétu poziciju. Tas ir nepiecieSsams galvenokart
netieSajiem, trapeces un Pitagora mérijjumiem, jo to rezultati balstas uz aprekinatam vertibam.
Merijumu veikSanai nepieejamas vietas lietojiet mérijjumu pagarinataju PDA 72. lekarta identificé
meérijumu pagarinataju automatiski. Displeja var paradities apstiprindjuma logs.
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2.

Atlokiet mérijumu smaili par 180°. Mérjjumu atsauce tiek parslégta automatiski.

5.5 Mérijumi ar mérka plaksni 1

1.

2.

Izmantojiet mérka plaksni, lai veiktu attaluma meérjjumus $ados nelabvéligos apstak|os:

< ja sienas materials ir neatstarojoss;

< ja mérjuma punkts neatrodas uz virsmas;

< jaméramais attalums ir parak liels;

< nelabveligos apgaismojuma apstaklos (spilgta saulé).

Veicot merijumus ar mérka plaksnes palidzibu, pieskaitiet izméritajiem attalumiem 1,2 mm.

5.6 Merijjumu rezZims

5.6.1 AtseviSka mérijuma veikSana

1.
2.
3.

4.

Lai aktivetu lazera staru, 1si nospiediet mérijjumu taustinu.

Pavérsiet lazera staru pret mérka punktu.

Isi nospiediet mérijumu taustinu, lai veiktu mérijumu.

< lzméritais attalums ir redzams displeja apak$éja rinda.

< lepriek$éja mernjuma rezultats ir redzams displeja aug$éja rinda.

Lai veiktu nakoSo mérijumu, paversiet lazeru pret mérka punktu un vélreiz nospiediet mérijjumu taustinu.

5.6.2 Nepartraukta mérijjuma veikSana

Noradijums
Nepartraukta meérijuma laika katru sekundi tiek veikti 6-10 mérjjumi un paraditi to rezultati. Lazera
talméru var parvietot mérka virziena, lidz ir sasniegts nepiecieSamais attalums.

1.

2.
3.

2 sekundes turiet nospiestu mérijumu taustinu.

< Jair ieslégta skanas signala funkcija, atskan akustiskais signals.

Parvietojiet lazera talméru mérka virziena vai attaliniet no ta, lidz ir sasniegts nepiecieS8amais attalums.
Isi nospiediet mérjjumu taustinu.

< |zméritais attalums ir redzams displeja apak$éja rinda.

< lepriek$éja mérijuma rezultats ir redzams displeja augs$éja rinda.

5.7 Lenka mervienibas izvele

1.
2.
3.

Izvélné izvélieties lenka meérvienibas simbolu.
Ar taustiniem "pa labi" vai "pa kreisi" parvietojieties uz nepiecieSamo lenka mérvienibu.
Apstipriniet lenka mérvienibas izvéli ar mérijumu taustinu.

5.8 Laukuma un tilpuma meérijumi

5.8.1 Taisnstira laukumu meérijumi

1.
2.

lestatiet iekartu uz telpas platuma mérijuma mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
lestatiet iekartu uz telpas garuma mérijuma mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.

5.8.2 Trisstura laukuma meérijumi

1.
2.
3.

lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.
lestatiet iekartu uz treSo mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.

5.8.3 Tilpuma merijumi

1.
2.
3.

lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.
lestatiet iekartu uz nako$o meérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
lestatiet iekartu uz nako$o meérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.

5.8.4 Cilindra tilpuma mérijumi

1.
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2. lestatiet iekartu uz nakoSo mérka punktu, lai izméritu cilindra diametru, un nospiediet mérijumu taustinu.

5.9 Specialas funkcijas

5.9.1 Automatiskais spilgtuma sensors
» Specialo funkciju izvélné izvelieties automatiska spilgtuma sensora simbolu.

Noradijums

Automatiskais spilgtuma sensors tumsaka vidé automatiski samazina displeja apgaismojumu.
Tadéjadi tiek taupita baterijas jauda.

5.9.2 Krasojama virsma

1. lestatiet iekartu uz mérka punktu telpas pirma garuma noteikSanai un nospiediet mérijjumu taustinu.
< |zméritais lielums tiek saglabats ka starprezultats.
2. lestatiet iekartu uz nakamo telpas garuma mérijumu un nospiediet mérijumu taustinu, lai veiktu mérisanu.
< Otrais rezultats tiek paradits starprezultatu tabula. Treknraksta attélotais starprezultats ir izmeérito
telpas garumu summa.
3. Atkartojiet So proceddru, [idz ir izmériti visu telpas malu garumi.
Nospiediet taustinu "pa labi", lai parietu pie telpas augstuma mérijuma, un nospiediet mérijumu taustinu.
5. lestatiet iekartu telpas augstuma mérijumam un veiciet merijjumu.
< Tiek veikts telpas augstuma meérjums, un rezultats paradas starprezultatu rinda. Krasojamais laukums
tiek aprekinats uzreiz un paradas rezultatu rinda.

»

5.9.3 Atzimésanas funkcija

1. Manuali ievadiet attalumu. Lai to izdaritu, ar taustiniem "pa labi" vai "pa kreisi" izvélieties tastatiras
simbolu un apstipriniet izveli ar mérijumu taustinu.

2. lzvélieties nepiecieSamos ciparus un apstipriniet tos ar mérijumu taustinu.

Lai apstiprinatu vértibu, izvélieties keksiSa simbolu labaja apakseja stari.

4. lzvélieties laukuma simbolu.
< Tagad izvéléetais attalums tiek paradits starp diviem karodziniem.

5. Lai saktu ménjumu, nospiediet mérijumu taustinu.
< Ekrana redzamas bultinas parada, kura virziena iekarta japarvieto. Kad ir sasniegts uzdotais attalums,

zem vai virs ta paradas melnas bultinas.

6. Lai vairakas reizes atkartotu attalumu, turpiniet virzit iekartu. Labaja puseé ir redzams, cik reizu attiecigais
attalums jau ir parnests.
7. Lai pabeigtu mérijumu, nospiediet mérijumu taustinu.

w

EZ Noradijums
Kad sasniegts atziméjamais attalums, indikacija izgaismojas aktuala atsauce.

Noradijums
NepiecieSamo attalumu iespéjams ne tikai ievadit manuali, bet ari izmérit. Lai to veiktu, izvélieties
atseviSka mérijuma simbolu un apstipriniet ar mérijjumu taustinu.

5.9.4 Min./maks. starpibas funkcija
1. Specialo funkciju izvéné izvélieties min./maks. starpibas funkcijas simbolu.
2. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.
3. Lai pabeigtu mérijumu, nospiediet mérijumu taustinu.
< Pédéjie izmeritie attalumi tiek paraditi rezultatu rinda.

5.9.5 Datu atmina
1. Specialo funkciju izvéIné izvélieties datu atminas simbolu.

Noradijums
lekarta saglaba lidz 30 indikacijam, ieskaitot grafiskos simbolus. Kad datu atmina saglabato
indikaciju skaits sasniedz 30, vecakas indikacijas tiek automatiski izdzéstas.
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2. Laiizdzéstu visu datu atminas saturu, laika, kad redzama datu atminas indikacija, apméram 2 sekundes
jatur nospiests tausting C.

5.10 Trapeces funkcija

5.10.1 Trapeces funkcija (3 attalumi)
1. Trapeces funkcijas izvélné izvélieties trapeces funkcijas simbolu 3 attalumu mérijumam.
2. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
< Péc pirma attaluma mérijuma grafika automatiski paradas uzaicinajums veikt nakamo meérijumu.
3. lestatiet iekartu uz nakoSo mérka punktu un nospiediet mérjumu taustinu.
4. lestatiet iekartu uz tre§o mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.

5.10.2 Trapeces funkcija ar slipumu (2 attalumi, 1 lenkis)

1. Trapeces funkcijas izvélné izvélieties trapeces funkcijas simbolu mérjjumam ar slipumu.
2. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.

3. lestatiet iekartu uz nakoSo meérka punktu un nospiediet mérjumu taustinu.

5.11 Pitagora funkcija

5.11.1 Vienkarsa Pitagora funkcija

1. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
2. lestatiet iekartu uz nakoSo merka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.

Noradijums
Lai iegutu precizakus mérijumu rezultatus, otrajam attalumam jabat novietotam taisna lenki attieciba
pret mérka attalumu.

5.11.2 Divkarsa Pitagora teoréemas funkcija
1. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérnjumu taustinu.
2. lestatiet iekartu uz nako$o mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.

Noradijums
Lai iegUtu precizakus mérijumu rezultatus, otrajam attalumam jabat novietotam taisna lenki attieciba
pret mérka attalumu.

3. lestatiet iekartu uz treSo mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.

5.11.3 Kombinéta Pitagora funkcija

1. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
2. lestatiet iekartu uz nakoSo mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
3. lestatiet iekartu uz nakoSo mérka punktu un nospiediet mérjumu taustinu.

5.12 lestatijumi

5.12.1 lIzmainas favoritu saraksta

1. Parvietojieties uz funkciju, kuru vélaties mainit, un apstipriniet izvéli ar mérijjumu taustinu.
2. Parvietojieties uz nepiecieSamo funkciju un apstipriniet izveli ar mérijumu taustinu.

5.12.2 Meéroga aktivesana

1. lestatiet nepiecieSamo lielumu un apstipriniet to ar mérijumu taustinu.
2. Lai apstiprinatu vertibu, izvélieties keksiSa simbolu.

5.12.3 Slhipuma sensora kalibresana

1. Novietojiet iekartu uz horizontalas virsmas un nospiediet mérijjumu taustinu.
2. Pagrieziet iekartu par 180° un nospiediet mérjjumu taustinu.
< Slipuma sensora kalibré$ana ir pabeigta.
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5.13 NetieSie merijumi
5.13.1 Netiesais horizontala attaluma mérijjums
» lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.

< Tiek veikts attaluma un slipuma lenka mérijums, un rezultats paradas starprezultatu rinda.
< NepiecieSamais attalums tiek aprékinats uzreiz un paradas rezultatu rinda.

5.13.2 NetieSs vertikalais attalums (2 lenki, 2 attalumi)

1. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
< Tiek veikts pirma attaluma un lenka mérijums, un rezultats paradas starprezultatu rinda.
< Grafika automatiski paradas uzaicinajums veikt otra attaluma mérnjumu.

2. lestatiet iekartu uz nakoSo mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.
< NepiecieSamais attalums tiek aprékinats uzreiz un paradas rezultatu rinda.

5.13.3 Meérijumi griestu plakné

1. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
< Tiek veikts pirma attaluma un lenka mérijums, un rezultats paradas starprezultatu rinda.
< Grafika automatiski paradas uzaicinajums veikt otra attaluma meérijumu.

2. lestatiet iekartu uz nakoSo mérka punktu un nospiediet mérijjumu taustinu.
< NepiecieSamais attalums tiek aprékinats uzreiz un paradas rezultatu rinda.

5.13.4 NetieSs vertikalais attalums Il (2 lenki, 1 attalums)

1. lestatiet iekartu uz mérka punktu un nospiediet mérjumu taustinu.
< Tiek veikts pirma attaluma un lenka mérijums, un rezultats paradas starprezultatu rinda.
< Grafika automatiski paradas uzaicinajums veikt otra attaluma meérijumu.

2. lestatiet iekartu uz nakoSo mérka punktu un nospiediet mérijumu taustinu.
< NepiecieSamais attalums tiek aprékinats uzreiz un paradas rezultatu rinda.

6 Apkope, transportésana un uzglabasana

6.1 Tinsana

» Lecu nedrikst aizskart ar pirkstiem.
» Veiciet lécas tiriSanu, noplsot no tas puteklus vai noslaukot ar mikstu draninu.
» Nelietojiet nekadus citus Skidrumus, iznemot tiru spirtu vai tdeni.

6.2 Transportésana

¢ Noradijums
— Pirms izstradajuma nosuti$anas iznemiet no ta akumulatorus un baterijas.

» Izmantojiet aprikojuma transportéSanai vai parsutiSanai Hilti iepakojumu vai lidzvértigu iepakojumu.

6.3 Uzglabasana un zavesana
» Nenovietojiet izstradajumu glabasana, ja tas ir slapj$. Pirms novietoSanas uzglabasana laujiet tam izzat.

» Aprikojuma uzglabasanas un transporté$anas laika ievérojiet tehniskajos parametros noraditas tempera-
turas robezvértibas.

» Péc ilgakas iekartas uzglabasanas vai transportéSanas pirms lietoSanas ir nepiecieSams veikt parbaudes
merijumus.
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7 Nokalpojuso iekartu utilizacija

f BRIDINAJUMS
Traumu risks. Nepareizas utilizacijas radits apdraudéjums.

» Ja aprikojuma utilizacija netiek veikta atbilstigi noteiktajai kartibai, iespéjamas $adas sekas: sa-
dedzinot sintétisko vielu dalas rodas indigas gazes, kas var izraisit saslimSanas. Baterijas var
eksplodét un bojajumu vai spécigas sasilSanas gadijuma izraisit saindéSanos, apdegumus, Ki-
miskos apdegumus vai vides piesarnojumu. Vieglpratigi likvidéjot atkritumus jis dodat iespé&ju
nepiedero$am personam pretlikumigi izmantot aprikojumu. Ta rezultata Sis personas var savaino-
ties pasas, savainot citus vai radit vides piesarnojumu.

R,

£ Hilti izstradajumu izgatavoS$ana tiek izmantoti galvenokart otrreiz parstradajami materiali. PriekSnosaci-
jums otrreizéjai parstradei ir atbilstosa materialu SkiroSana. Daudzas valstis Hilti pienem nolietotas iekartas
otrreiz&jai parstradei. Lai sanemtu vairak informacijas, vérsieties Hilti servisa vai pie sava pardosanas kon-
sultanta.

Saskana ar Eiropas Direktivu par nokalpojusam elektroiekartam un elektroniskam iericém un tas istenosanai
paredzétajam nacionalajam normam nolietotas elektroiekartas jasavac atseviski un janodod utilizacijai
saskana ar vides aizsardzibas prasibam.

=

)v‘ » Neizmetiet elektroiekartas sadzives atkritumos!

8 Razotaja garantija

» Ar jautajumiem par garantijas nosacijumiem, lidzu, vérsieties pie vietéja Hilti partnera.

9 EK atbilstibas deklaracija
Razotajs

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100

9494 Schaan

Lihtensteina

Més uz savu atbildibu deklaréjam, ka $is izstradajums atbilst $adam direktivam un standartiem:

Apzimé&jums Lazera talmérs
Tipa apzZiméjums PD-E

Paaudze 01
Konstrué$anas gads 2010
Piemérotas direktivas: * 2004/108/EK

. 2014/30/ES
.« 2011/65/ES

Pielietotie standarti: « EN 12100



Tehnisko dokumentaciju glaba: ¢ Zulassung Elektrowerkzeuge

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
HiltistraBe 6

86916 Kaufering

Vacija

Schaan, 2015.06.
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Paolo Luccini Edward Przybylowicz
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